(...) co warte bytyby wyniki obliczen statycznych ztozonych modeli
konstrukcji budowlanych, przeprowadzone za pomoca nawet najlepszego
programu komputerowego, gdybySmy nie potrafili w sposob analityczny

rozwiazac najprostszych schematow statycznych. Analogiczna sytuacja
wystepuje w odniesieniu do obliczen dynamicznych. Odpowiedzialne
prowadzenie obliczer za pomocg programow komputerowych
i prawidtowa interpretacja ich wynikow wymaga znajomosci
podstawowychfizycznych aspektow analizowanego zjawiska. Rozpoznanie
zachowania sie modeli konstrukcji prostych, o ktorych traktuje ta ksigzka,
pozwoli na uogdlnienie wiedzy o konstrukcjach ztozonych.

Zagadnienia zwigzane z obliczeniami dynamicznymi nie zawsze sg
intuicyjne. Wynika to z faktu, ze czesto nie zachodzi liniowa zalezno$¢
miedzy obcigzeniem a przemieszczeniem. Nawet niewielka zmiana
parametrow obcigzenia moze powodowac nieproporcjonalnie duze zmiany
sit wewnetrznych. Dlatego tez tak wazne jest Swiadome postugiwanie
sie modelami konstrukcji. Ksigzka w przystepny sposob prezentuje
podstawowe informacje dotyczace obliczern dynamicznych oraz zjawisk
obserwowanych w konstrukcjach obcigzanych dynamicznie, ktore przyszty
lub juz praktykujacy inzynier moze swobodnie wykorzysta¢ w praktyce.

Wiszystkie rozwazania prowadzone sg od podstawowych zatozeni do
koncowego opisu, a poszczegdlne partie materiatu autor podsumowuje
konkretn¥m| przykladaml obliczeniowymi.
jIB&ShMb ! V.

Publikacja przyda sie zaréwno studentom zdobywajacym wiedze na
kierunkach zwigzanych z budownictwem, jak i inzynierom, ktorzy w swojej
praktyce staneli przed koniecznoscig rozwigzania problemow dotyczacych

imazerﬂynamlcznych i zachowania sig konstrukeji pod ich prem
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