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2.2. Z a s a d y r ó w n o w a ż e n i a u k ł a d ó w dźwigów 

c i e r n y c h 
2.3. Wyznaczanie w a r t o ś c i w y m a g a n e g o współ­

czynnika udźwigu 
2.4. Obl iczanie d ź w i g o w y c h u k ł a d ó w c ie rnych . 

3. Wciągark i dźwigów c i e r n y c h 
3.1. Wciągark i j e d n o b i e g o w e 
3.2. Wciągarki d w u b i e g o w e 

R O Z D Z I A Ł VII. MECHANIZMY J A Z D Y 

1. Opory toczenia 
2. Obliczanie n a c i s k ó w na koła j e z d n e 

2.1. Obciążenie kół, b r a m i m o s t ó w . . . . 
2.2. Obciążenia kół podwozi s z y n o w y c h przewo­

żących u s t r o j e o b r o t o w e n p . ż u r a w i e 
2.3. W p ł y w y w i a t r u na naciski kół 
2.4. Obliczanie ś r e d n i c y koła j e z d n e g o . . . . 

3. Własności n a p ę d o w e m e c h a n i z m ó w j a z d y . 
3.1. Okreś lan ie m o c y s i ln ików 
3.2. Wyznaczanie m o m e n t u h a m u l c a m e c h a n i c z ­

n e g o 
3.3. Liczba n a p ę d z a n y c h kół 

4. P r z y k ł a d y rozwiązań k o n s t r u k c y j n y c h m e c h a n i ­
z m ó w j a z d y 

R O Z D Z I A Ł VIII. MECHANIZMY OBROTU I ZMIANY WY­
S I Ę G U 
1. M e c h a n i z m y o b r o t u ' . . . 

1.1. Wyznaczanie obciążeń e l e m e n t ó w n o ś n y c h 
m e c h a n i z m ó w o b r o t ó w 

1.2. Wyznaczanie m o m e n t ó w oporu przy obrocie 
1.3. Obciążenia łożysk ż u r a w i s ł u p o w y c h siłami 

p o z i o m y m i 
1.4. W y m a g a n a m o c s i ln ika m e c h a n i z m u o b r o t u 

2. M e c h a n i z m y z m i a n y wysięgu 
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2.1. Wyważenie ciężaru nosiwa — p r o s t o w o -
dność 

2.2. A n a l i t y c z n e okreś lenie pros towodnośe i u k ł a ­
d u z k o m p e n s a c j ą w i e l o k r ą ż k o w ą . . . . 

2.3. Obciążenia m e c h a n i z m u z m i a n y wys ięgu . 
2.4. Wyznaczanie zastępczego m a t e r i a l n e g o m o ­

m e n t u bezwładnośc i g ł ó w n y c h r u c h o m y c h 
m a s u k ł a d ó w w y p a d o w y c h 

2.5. Przełożenie m e c h a n i z m u z m i a n y wysięgu . 
2.6. Obliczenie ś r u b i l i s tew z ę b a t y c h (zębnic) 

3. P r z y k ł a d y rozwiązań k o n s t r u k c y j n y c h m e c h a n i ­
z m ó w o b r o t u i wys ięgu 
3.1. Rozwiązanie k o n s t r u k c y j n e m e c h a n i z m ó w 

o b r o t u 
3.2. Rozwiązanie k o n s t r u k c y j n e m e c h a n i z m ó w 

z m i a n y wys ięgu 

R O Z D Z I A Ł IX. ZASADY WYZNACZANIA OBCIĄŻEŃ 
STALOWYCH USTROJÓW D Ź W I G N I C I OKRE­
ŚLANIE STATECZNOŚCI D Ź W I G N I C 

1. Podział obciążeń i c h a r a k t e r ich w y s t ę p o w a n i a 
2. Obciążenia u s t r o j ó w p o d t r z y m u j ą c y c h s iłami dy­

n a m i c z n y m i i m a s o w y m i 
2.1. Siły d y n a m i c z n e r u c h ó w podnoszenia . 

2.1.1. R e d u k c j a m a s u s t r o j u 
2.1.2. Najprostsze m o d e l e d y n a m i c z n e stoso­

w a n e do o d w z o r o w a n i a oddz iaływania 
c iężaru podnoszonego na us t ró j pod­
t r z y m u j ą c y 

2.2. Siły d y n a m i c z n e i m a s o w e r u c h ó w t o r o w y c h 
2.2.1. P i o n o w e siły d y n a m i c z n e w y w o ł a n e 

n i e r ó w n o ś c i a m i t o r ó w 
2.2.2. Siły m a s o w e w y s t ę p u j ą c e przy n ieus ta­

l o n y m r u c h u u s t r o j ó w p r z e j e z d n y c h . 
2.2.3. Poziome siły boczne 
2.2.4. Siły d y n a m i c z n e powsta jące p r z y na je­

ździe n a z d e r z a k i 
2.3. Siły m a s o w e r u c h ó w o b r o t u i w y p a d u . 

3. Obciążenia u s t r o j ó w dźwignic s i łami w y w o ł a n y m i 
w p ł y w a m i a t m o s f e r y c z n y m i 
3.1. Obciążenia w y w o ł a n e w i a t r e m 
3:2. Wpływ zmian t e m p e r a t u r y na obciążenie 

u s t r o j u 
4. Z a s a d y u s t a l a n i a obciążeń obl iczeniowych . 

4.1. Wytyczne ko jarzenia obciążeń 
4.2. Wyznaczanie obciążeń obl iczeniowych . 

5. S ta teczność dźwignic 
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